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THE HUBSAN X4 FPV
BRUSHLESS

H501S Standart / Hi-Edition



Hubsan FPV X4 Brushless

Prosimy o doktadne przeczytanie instrukgji.

/\ UWAGA

Ze wzgledéw bezpieczenstwa, dron domysélnie pracuje w trybie CAN NOT FLY WHEN NO GPS (nie
lata bez GPS). Jezeli chciatbys lataé bez GPS, zmien wartos¢ funkgji, zgodnie z instrukcjg ponizej:

Przesun drazek do najnizszej pozycji i nacisnij przycisk lotu przéd/tyt na 1,5 sekundy, aby przejs¢
do gtéwnego menu. Przesur drazek do gory/na dét, aby wybra¢ "Fly When no GPS", a nastepnie
przesun drazek w prawo, aby wejs¢ w nowe menu i wybierz YES. Domyslnie ustawione jest NO.
Wybierz Exit, aby wyjsé.

(0:08:49 M2 =) (0:08:49 M2 o
 MANMENU | Fiy When NO GPS
Set Reverse > Exit

Set Sensitivity ~ p » < YES >

5.8G Frequency p
Set Manual >
Fly When no GPSh
Show Version P

Exit >

WAZNE UWAGI BEZPIECZENSTWA

Uzytkowanie:

Podczas uzytkowania drona zachowaj ostroznosc i postepuj odpowiedzialnie. Mate elektroniczne
elementy moga ulec uszkodzeniu przy zderzeniu badz upuszczeniu drona do wody. Aby zapobiec
dalszym uszkodzeniom, natychmiast wymien uszkodzone czesci.

Lot:

Jeste$ odpowiedzialny za bezpieczeristwo swoje i 0s6b trzecich podczas latania dronem.
Nie lataj Hubsanem H501S w miejscach petnych ludzi.

Nie lataj dronem przy ztej pogodzie.

Nigdy nie usituj ztapa¢ drona w locie.

Model jest przeznaczony dla pilotéw w wieku 14 lat i starszych.

Wytgcz drona po ukoniczeniu lotu, aby zapobiec obrazeniom wynikajacym z przypadkowego
uruchomienia silnikéw.

Zachowaj ostrozno$¢, gdy znajdujesz sie w poblizu obracajacych Smigiet. System lotu
rozpocznieprace po uruchomieniu, niezaleznie od sygnatu nadajnika. Obracajace sie z duzg
szybkoscig Smig-ta moga stanowic duze niebezpieczenstwo.

® Wylacz drona po kazdym locie lub Smigta moga nadal sie obraca¢ i spowodowac obrazenia.
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WSTEP

Dzigkujemy za zakup drona marki Hubsan. Przeczytaj doktadnie instrukcje i zachowaj jg na przysztosé.

Masa drona: 435 g (z akumulatorem)

FPV: Funkcja widoku z pierwszej osoby umozliwia przezycie wszystkich momentdéw lotu z persepk-
tywy kamery drona.

1. ZAWARTOSC ZESTAWU

Sprawdz zawarto$¢ zestawu przed lotem.

Nr Nazwa Rysunek llogé Uwagi

1 Dron 1PC Z kontrolerem lotu,
GPSem i kompasem
2 Smigta q.. 8PCS Smigta A - 4 szt., Smigta B - 4szt.
Nadajnik (zasilany czterema
3 Nadajnik 1PC bateriami AAA - brak w zestawie)

==
4 Akumulator - 1PC Do drona
==

5 tadowarka LiPo P o ° 1PC Do tadowania akumulatora Li-Po

6 Adapter 110-240V
7 Klucz 1PC Do wymiany $migiet

Wytgczenie odpowiedzialnosci
8 Pokumenty 2PCS Instrukcja Hubsana x4
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2. WSKAZNIKI LED DRONA

Statusy wskaznika:

1. Uruchamianie: 4 diody LED migajg jednoczesnie co 1,5 sekundy.

2. Kalibracja kompasu:

1) Kalibracja pozioma: 4 czerwone diody LED migajg naprzemiennie.

2) Kalibracja pionowa: 4 zielone diody LED migajg naprzemiennie.

3. Lot GPS: 4 diody LED migaja.

4. Powrot GPS: 2 przednie diody LED migajg na biato; 2 tylnie diody migaja na niebiesko.

5. Utrzymywanie wysokosci: 2 przednie diody migaja na biato; 2 tylnie diody migaja na zétto.

6. Utrzymywanie pozycji: 2 przednie diody migaja na biato; 2 tylnie diody migaja na zielono.

7. Niski poziom akumulatora: 2 przednie diody migaja na biato; 2 tylnie diody migajg na czerwono.

8. Diody LED mozna wytgczy¢ poprzez nacisniecie i przytrzymanie nizszego trymera gazu na nadajniku.

3. AKUMULATOR

3.1 AKUMULATOR

Dron jest zasilany akumulatorem o pojemnosci 2700 mAh i napigciu 7,4 V.
Akumulator nalezy tadowac wytacznie tadowarka Hubsan, aby unikng¢ nadmiernego natadowania.

3.2 INSTALACJA AKUMULATORA

W16z prawidtowo akumulator do komory i podtacz
do drona, zachowujac prawidtowg biegunowos¢.
Nastepnie zamknij pokrywe akumulatora.

3.2 tADOWANIE

Podtgcz akumulator do tadowarki, a fadowarke do gniazda sieciowego. Wskaznik tadowarki $wieci na
czerwono podczas tadowania i zmienia kolor na zielony po ukorczeniu tadowania.
Natadowanie akumulatora do petna zajmuje ok. 210 minut.

|

A Nalezy natadowac akumulatory do petna, aby zapobiec utracie kontroli nad dronem
podczas lotu.
W przypadku niezachowania wtasciwej biegunowosci istnieje ryzyko wybuchu.
Utylizuj zuzyte akumulatory wg lokalnych przepiséw prawnych.
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4. AKTUALIZACJA DRONA

Upgrade firmwares via the USB port inside
battery compartment.

5. WYMIANA SMIGIEL
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6. LOT
6.1 WARUNKI OTOCZENIA PODCZAS LOTU

(1) Teren do przeprowadzania lotéw powinien by¢ otwarty i pozbawiony wysokich budynkéw badz innych
przeszkod, w ktdre mozna wlecie¢. Stalowa konstrukcja budynkdéw poowoduje zaktdcenia pracy kompasu
i sygnatu GPS.

(2) Nie lataj w ztych warunkach atmosferycznych np. silnym wietrze, opadach deszczu, $niegu itd.

(3) Nie lataj w poblizu ogrodzen, ludzi, linii energetycznych, drzew i innych przeszkdd.

(4) Nie lataj w poblizu wiez radiowych lub lotnisk.

(5) System kontroli lotu Hubsana H501S nie bedzie dziata¢ poprawnie w strefie okotobiegunowe;j.

(6) Nie lataj w strefach ograniczen lotdw i postepuj w zgodzie z przepisami prawnymi twojego kraju.

LYel) bL‘S‘

6.2 PAROWANIE

Dron i nadajnik s sparowane fabrycznie.
Aby sparowac ponownie, nacisnij przycisk foto/video i jednoczesnie wtacz nadajnik, az na ekranie wyswietli
sie napis "Bind to Plane", nastepnie wtacz drona i umies¢ go blisko nadajnika, pojedynczy sygnat dzwiekowy
'bip' informuje o ukoriczenieu parowania.

W przypadku btedu parowania, wytacz drona i potwérz powyzsze kroki.

6.3 UZBRAJANIE/ROZBRAJANIE SILNIKOW

Uzbrajanie silnikéw =

Przesun lewy drazek w lewy dolny rég i prawy drazek w prawy dolny rog,
zgodnie z rysunkiem obok. Zwolnij oba drazki po uzbrojeniu silnikéw ® =
Jezeli nie udaje sie ubzorbi¢ silnikdw po ukoriczeniu parowania, upewnij
sie, ze:

1. Kalibracja kompasu zostata ukonczona.
2. Wartos$¢ Fly When No GPS jest ustawiona na YES
3. Przetacznik GPS i przetacznik RTH s wytgczone.

Rozbrajanie silnikow

Przesun ponownie lewy drazek w lewy dolny rég i prawy drazek w prawy dolny rég, a nastepnie zwolnij
oba drazki po rozbrojeniu silnikéw.

@ Do not stop the motors during the flight to avoid crashing.
Q Push the sticks lightly. Release the sticks after the motors are armed or disarmed.
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6.4 PODSTAWY OBStUGI

Nadajnik moze uzywac trybu Mode 1 lub Mode 2. Instrukcja zostata sporzgdzona na przyktadzie
trybu Mode 2 z dragzkiem thorttle i sterem na lewym drazku.

Drazek throttle steruje wznoszenie i opadaniem drona.

Przesun drazek do gory, a dron wzniesie sig.

Przesun drazek na dét, a dron obnizy putap lotu.
z ruchem wskazéwek zegara.

Dron utrzymuje swoja obecna pozycje, jezeli drazek
znajduje sie w pozycji centralnej.
Powoli przesun drazek do gory, aby wystartowac.

Drazek steru decyduje o kierunku obrotu drona.
Przesun drazek w lewo, a dron obrdci sie przeciwnie
do ruchu wskazéwek zegara.

Przesun drazek w prawo, a dron obrdci sie zgodnie
z ruchem wskazowek zegara.

Dron utrzymuje swoja obecnga pozycje, jezeli drazek
znajduije sie w pozycji centralnej.

Kat wychylenia drazka odpowiada szybkosci obrotu
w danym kierunku.

Drazek elevatora steruje lotem do przodu i do tytu.
Przesun drazek do gory, a dron poleci do przodu.
Przesun drazek na dét, a dron poleci do tytu.
Jezeli drazek znajduje sie w pozycji centralnej

dron utrzyma swoja pozycje.

Kat wychylenia drazka odpowiada katowi przechytu
drona i szybkosci lotu.

Drazek lotu bocznego stuzy do lotu w lewo i w prawo.
Przesun drazek w lewo, a dron poleci w lewo.
Przesun drazek w prawo, a dron poleci w prawo.
Dron utrzymuije swoja obecng pozycje, jezeli drazek
znajduije sie w pozycji centralnej.

Kat wychylenia drazka odpowiada katowi przechytu
drona i predkosci lotu bocznego.
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Pozycja 2
(dolna)

Cs

Pozycja 1
(gorna)

Przetacznik GPS Przetacznik RTH

Przycisk Foto Przycisk Video

Wazna uwaga: Funkcje GPS i RTH sg dostepnie tylko podczas lotéw na
zewnatrz. Upewnij sig, ze oba przetaczniki znajduja sie w pozycji dolnej
podczas lotéw w pomieszczeniu.

6.5 FOTO/VIDEO

FOTO (=] (=]

=1

Przetacznik GPS kontroluje utrzymywanie
pozycji.

W pozycji gornej, GPS jest wiaczony.
W pozycji dolnej, GPS jest wytgczony

Przetacznik RTH obstuguje funkcje automa-
tycznego powrotu do punktu startowego.

W pozycji gérnej, funkcja RTH jest wigczona.

W pozycji dolnej, funkcja RTH jest wytaczona.

Korzystajac z funkcji Foto/Video, zawsze

wytaczaj drona i nadajnik przed wtoze-
sD
niem badz wyjeciem karty SD. )

Whoz karte SD do drona przed korzystaniem z funkcji foto/video.
Nacisnij przycisk Foto na 0,5 sekundy, aby zrobi¢ zdjecie.
Nacisnij przycisk Video na 0,5 sekundy, aby zrobi¢ zdjecie i naci$nij ponownie, aby zapisa¢ video.

AN

Zakonicz nagrywanie przez wyjeciem karty SD.
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7. ZAAWANSOWANE USTAWIENIA

7.1 Pozycjonowanie GPS/Ustawienia RTH
1) Pozycjonowanie GPS funkcjonuije jedynie, gdy GPS potaczyt sie z przynajmniej 6 satelitami.

X4 GPS 6
# GPS 6

Przesun przetacznik GPS do géry, aby aktywowac pozycjonowanie GPS
Przesun przetacznik GPS na dot, aby przerwac prace GPS (urzagdzenie bedzie
korzystaé jedynie z barometru dla utrzymania wysokosci)

2) Punkt RTH jest zapisywany po znalezieniu sygnatu przynajmniej 6 satelitow.
3) Powiniene$ szukac satelit na otwartej przestrzeni. Poszukiwanie satelit zajmie ok. 3 minut,
a sita sygnatu GPS jest zalezna od warunkdéw otoczenia.

7.2 RTH (powrdét do punktu startowego)

PRZEJSCIE W TRYB RTH

Przesun przetacznik GPS i przetacznik RTH do gory, a dron przejdzie do trybu RTH. System kontroli
lotu bedzie sterowat dronem podczas lotu do punktu startowego i automatycznie wylgduje.

© _ ©)

A Tryb RTH pracuje jedynie, gdy GPS jest aktywny po potaczeniu z przynajmniej 6 satelitami.
Punkt startowy zostaje zapisany podczas uzbrajania silnikdw przy potaczeniu z przynajmniej
6 satelitami GPS.

©2016 Hubsan
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WYJSCIE Z TRYBU RTH
Przesur na dot przetacznik RTH, a dron opusci tryb RTH.

7.3 HEADLESS g g z E
W tryb headless dron przyjmie w

dowolny kierunek za przéd w
odniesieniu do pozycji nadajnika. MODE 2 MODE 1
Nacisnij drazek gazu (throttle) na 0,5 sekundy, aby wtgczyé/wytaczy¢ tryb headless.

Nacisnij drazek, aby przej$¢ do trybu headless, co zasygnalizujg dwa sygnaty dzwiekowe 'bip’,
a takze napis HEADLESS ON na ekranie.

Nacisnij drazek ponownie, aby opusci¢ tryb headless, co zasygnalizuje pojedynczy sygnat
dzwiekowy 'bip' i napis HEADLESS OFF na ekranie.

7.4 FOLLOW ME * *

Tryb Follow Me oznacza, ze dron f%ﬁ f%

automatycznie podaza za nadaj-

iki tu GPS.
nikiem za pomocg sygnatu MODE 2 MODE 1

10
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Nacisnij drazek elevatora na 0,5 sekundy, aby wtgczyé/wytaczy¢ tryb follow.

Nacisnij drazek, aby przejs¢ do trybu follow, co zasygnalizujg dwa sygnaty dzwiekowe, napis
"FOLLOW ON" zostanie wyswietlony na ekranie LCD, a dron zwrdci sie w kierunku nadajnika.

Nacisnij dragzek ponownie, aby opusci¢ tryb follow, co zasygnalizuje pojedynczy sygnat dzwiekowy,
a na ekranie LCD zostanie wyswietlony napis "FOLLOW OFF".

A Tryb follow me funkcjonuje tylko, gdy GPS (na dronie i nadajniku) jest potaczony
przynajmniej z 6 satelitami.

7.5 FAILSAFE (awaryjny)

Dron przejdzie do pracy w trybie Failsafe, gdy potaczenie z nadajnikiem zostanie utracone.
System kontroli lotu skieruje drona do punktu startowego i wylgduje automatycznie. Tryb

Failsafe pomaga zapobiec dalszym urazom i uszkodzeniom.

WARUNKI AKTYWACJI TRYBU FAILSAFE

(1) Wytaczenie nadajnika.
(2) Dron poza zasiegiem sygnatu nadajnika.
(3) Zaktécenie pracy nadajnika.

@  Abyupewnic sig, ze dron moze bezpiczenie wrdcic do punktu home w przypadku utraty
sygnatu GPS, postaraj sie korzystac z urzadzenia na bezpiecznym obszarze do lotow.

Jezeli ilos¢ satelitdw, z ktérymi potgczony jest GPS spadnie ponizej 6 na ponad 20 sekund
podczas dziatania funkcji RTH, dron automatycznie wylgduje.

Podczas lotu w trybie Failsafe, dron nie bedzie automatycznie omijat przeszkod.

11
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8. NADAINIK

Czas nagrywania

Karta SD Pozio

m baterii w nadajniku

Poziom ora w dronie
2 1.1 |
. X4 i< 00: 2'3 59 ]
. Napigcie > 73V 03mis 4 Predkos¢
Przechylenie drona w osi tilt > RO I15m ¢ Putap lotu
Przechylenie drona w osi pitch > :20A7 HOm < Odlegtos¢
>

Orientacja drona

4———Trymowanie
Wspétrzedne geograficzne

Przetgcznik RTH 12

Przycisk video 9
Trymer gazu 6

llos¢ satelit GPS
GPS drona 4 GPS 6 N22.7914931 E:114.047974(
GPS nadajnik GPS 6 N:22.7914650 E:114.0479983
— Alitudo —_—
\
Napis zmienia sig przy wiaczaniu/wytaczaniu réznych funkcji
(np. GPS Hold, Return Home, Follow me itd.)
Ekran LCD \
Przetgcznik GPS 11
s o
Przycisk foto 8
Trymer lotu przéd/tyt 4 =

Lewy drazek (2)

Trymer steru 5

Gniazdo gogli FPV 10
Nieprzypisane

(MODE 1)

Ekran LCD

Przetacznik GPS 11

Przycisk foto 8
Trymer lotu przéd/tyt 4

Lewy drazek 1
Trymer steru 5

Wtacznik LED 14

N
®
[l
(MODE 2)

Prawy drazek (1)

Przycisk zasilania 7
Trymer lotu bocznego 3

Wiacznik LED 14

Gniazdo USB 13

Przetgcznik RTH 12

Przycisk video 9
Trymer gazu 6

Prawy drazek 2

Przycisk zasilania 7
Trymer lotu bocznego 3
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8.1 OPIS FUNKCJI NADAJNIKA

S/N
Przesun drazek do przodu lub do tytu, aby wznies¢ sie lub obni-
(1 MODE 1 7y¢ lot. Przesun drazek w lewo lub w prawo, aby polecie¢ w da-
Prawy drazek zye ot Fre & P »anye
Wy dra ng strone.
Przesur drazek do przodu lub do tytu, aby polecie¢ do przodu
(2 MODE 1 lub do tytu. Przesuri drazek w lewo lub w prawo, aby obrdci¢
Lewy drazek sie w dang strone.
Przesun drazek do przodu lub do tytu, aby wznies¢ sie lub obni-
1 MODE 2 2y¢ lot. Przesuri drazek w lewo lub w prawo, aby obroci¢ sie w
Lewy drazek dang strone
Przesun drazek do przodu lub do tytu, aby polecie¢ do przodu
2 MODE 2 lub do tytu. Przesur drazek w prawo lub w lewo, aby polecie¢
Prawy drazek w dang strone.
3 | Trymer lotu bocznego |Stuzy do korekty lotu, gdy dron leci samoczynnie w lewo/prawo.
4 | Trymer lotu przdd/tyt |Stuzy do korekty lotu, gdy dron leci samoczynnie do przodu/w tyt.
5 Trymer steru Stuzy do korekty lotu, gdy dron obraca sie samoczynnie.
6 Trymer gazu Trymer gazu jest normalnie zostawiony w pozycji neutralnej.
7 Przycisk zasilania Nacisnij, aby wtgczy¢ nadajnik. Nacisnij ponownie, aby wytgczy¢.
8 Przycisk foto Nacisnij, aby wykona¢ zdjecie.
9 Przycisk video Nacisnij, aby rozpoczaé, a nastepnie, aby zakoriczyé nagrywanie.
10 Gniazdo gogli FPV | Do podtaczania gogli firmy Hubsan (do zakupienia oddzielnie).
Przesun przetacznik do géry, wbudowany GPS obliczy pozycje i wy-
11 Przetacznik GPS soko$¢ lotu drona, aby lepiej ustabilizowaé zawis (tylko do uzytku
zewnetrznego).
Przesun przetacznik do géry, aby powrdci¢ do punktu startowego
12 Prze’facznik RTH (punktu home),
13 Gniazdo USB Do aktualizacji oprogramowania.
14 Wiacznik LED Do wtaczenia/wytaczenia wskaznikéw LED silnika.
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8.2 INSTALACJA BATERII

Wysur pokrywe Zainstaluj 4 baterie AA, zachowu-

. Zamknij pokrywe
jac prawidtowa biegunowos¢.

A e Nie mieszaj starych i nowych baterii. e Nie mieszaj réznych rodzajéw baterii.
e Nie taduj jednorazowych baterii.

8.3 ODWROCENIE KANALU

Jezeli chciatby$ odwrdci¢ kierunek ktorejs z funkeji drazka, mozesz to zrobi¢ wedle wiasnych preferencji, poste-
pujac wg ponizszej instrukcji. Pamietaj, ze spowoduje to odwrdcenie funkcji drazkdw przdd - tyt.

Przesun drazek gazu w najnizszej pozycji i jednoczesnie wcisnij i przytrzymaj drugi drazek, aby przejsé¢ do MAIN
MENU. Przesun drazek lotu przéd/tyt do géry/na dét i wybierz "Set Reverse", a nastepnie "Exit", aby wyjs¢.

0:08:49 M2 LITH 0:08:49 M2 S T
[ MAINMENU | [ SET REVERSE |
SetReverse b Exit
Set Sensitivity  p »
5.8G Frequency p Aileron <NormalP>
Set Manual > Rudder <«Normalp
Fly When no GPSP
Show Version P

Exit >

8.4 USTAWIENIA CZUtOSCI
Jezeli chciatbys zmieni¢ czutosé, ktérejs z funkcji drazka, postepuj wg instrukceji ponizej.
Przesun drazek gazu do najnizszej pozycji, a nastepnie przytrzymaj drazek lotu do przodu/do tytu, aby przej$¢

do MAIN MENU. Wybierz "Set Sentivity" za pomocg drazka i przesunt drazek w prawo, aby przej$¢ do menu.
Wybierz tryb Expert albo Normal, a nastepnie opus¢ ustawienia ("exit").
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0:08:49 M2 =) 0:08:49 M2 L IITH
[ MAINMENU | | SET SENSITIVE |
Set Reverse > Exit | 4
> » « Expert mode B
5.8G Frequency p Elevator : 100
Set Manual > Aileron : 100
Fly When no GPSp Rudder : 100
Show Version P
Exit >
J J

A DomysInie nadajnik pracuje w trybie Expert.

8.5 TRYB MANUALNY

Jezeli chciatbys wykonywac akrobacje powietrzne, takie jak poprzez rzucanie drona, wytacz funkcje GPS i
postepuj wg instrukcji ponizej, aby przej$¢ do trybu manualnego.

Przesun drazek gazu do najnizszej pozycji i nacisnij drugi drazek, aby przejs¢ do gtéwnego menu. Wybierz
"Set Manual", przesun drazek w prawo, aby przejs¢ do menu "SET MANUAL", , a nastepnie wybierz "ON"
lub "OFF" i opus¢ ustawienia ("exit").

[ 0:08:49 M2
[ MAINMENU |
Set Reverse »

Set Sensitivity ~ p
5.8G Frequency p

>

Fly When no GPSp
Show Version P
Exit >

=

J

A Domyslnie tryb manualny jest wytaczony ("OFF").
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4 OFF | 4
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9. KALIBRACJA
9.1 KALIBRACJA KOMPASU

Kalibracja kompasu jest konieczna, jezeli dron obraca sie wokét wtasnej osi podczas lotu.

Skalibruj drona wg instrukcji ponizej:

1) Przesun lewy drazek maksymalnie do lewej strony, a nastepnie przesuwaj szybko prawy drazek z lewej do
prawej strony, az nadajnik wyswietli "Calib compass 1"

2) Obré¢ drona zgodnie z ruchem wskazdwek zegara, az ekran wyswietli "Calib compass 2"

3) Obré¢ drona nosem do dotu i obré¢ w pionie, zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, az napis "Calib compass
2" zniknie z ekranu, a 4 diody LED bedg swiecic".

4) Kalibracja zostata ukoriczona.

Przesun lewy drgzek Przesuwaj prawy drazek
maksymalnie w lewo. szybko z lewej do prawe;j.

¢

= ‘

©

i

2 <
Ustaw drona przodem w dot Obré¢ drona zgodnie z ruchem
i obré¢ w pionie zgodnie z ru- wskazéwek zegara, az ekran

e chem wskazéwek zegara. wyswietli "Calib compass 2"

g P

o

c

o

2 f

=1

©

@

[

2

©

~

@ - Nie kalibruj kompasu w poblizu silnego pola magnetycznego.

« Nie nalezy mie¢ na sobie materiatéw ferromagnetycznych podczas kalibracji kompasu np. kluczy, telefo-
nu komdrkowego itp.

9.2 KALIBRACJA POZIOMU

Kalibracja poziomu jest konieczna, jezeli dron samoczynnie zbacza z wyznaczonej trasy lotu.

1) Przesur lewy drazek maksymalnie do prawej, a prawy drazek przesuwaj szybko z lewej do prawej strony, az
4 diody LED zaczna jednoczesnie miga¢ w wolnym tempie.
2) Kalibracja zostata zakoriczona pomysiniea, jezeli 4 diody LED przestang migac i pozostang zapalone.
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Przesun lewy drazek do prawej Przesuwaj drazek z lewej do
strony. prawej w szybkim tempie
—

START

Ukoriczenie kalibracji

9.3 KALIBRACJA STERU

Kalibracja steru jest konieczna, gdy dron obraca sie w lewo lub w prawo w trakcie lotu.
Nalezy przestrzegac procedur kalibracji i kalibrowa¢ drona na poziomej powierzchni.
1) Przesun lewy drazek do gory i poruszaj prawy drazkiem do gory i na dét w szybkim tempie, az 4 diody LED
beda migac¢ powoli na zétto.
2) Gdy 4 diody LED zaczng miga¢ w koto na czerwono, obracaj drona w poziomie zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara, az 4 diody LED bedg $wieci¢ na zielono.
3) Gdy 4 diody LED ponownie zaswiecg na czerwono, obrd¢ drona w poziomie zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara, az 4 diody LED bedg miga¢ jednoczesnie.
4) Kalibracja zostata ukoriczona

Przesun lewy drazek do gory. Przesuwaj prawy drazek do
gory i na dét w szybkim tempie.
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o
Obré¢ drona zgodnie z ruchem Obroc¢ drona zgodnie z ruchem,
wskazéwe zegara, az diody az diody zapalg sie na zielono

S migna jednoczesnie.
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10. KALIBRACJA NADAJNIKA

Mode 2: Przesur oba drazki w lewy gérny rég i jednocze$nie uruchom nadajnik. Gdy ekran wyswietli "Callibra-
te Stick Mode 2", obrd¢ trzykrotnie oba drazki wokoét wiasnej osi. Zwolnij drazki, nacisnij dowolny trymer i przy-
trzymaj przez 1,5 sekundy, az dioda LED nadajnika zacznie $wieci¢ na zielono, co oznacza pomysing kalibracje.

Mode 1: Przesun lewy drazek w lewy gérny rég, a prawy drazek w prawy gorny rég i jednoczesnie uruchom
nadajnik. Gdy ekran wyswietli "Callibrate Stick Mode 1", obrdc trzykrotnie oba drazki wokot wtasnej osi. Zwol-
nij drazki, nacisnij dowolny trymer i przytrzymaj przez 1,5 sekundy, az dioda LED nadajnika zacznie swieci¢ na
zielono, co oznacza pomysing kalibracje.

i

}E o Nelg

| B \

A Tryb nadajnika mozna zmieni¢ zgodnie z powyzszg instrukcjg.

11. WYBOR CZESTOTLIWOSCI 5,8 GHZ

Nadajnik automatycznie znajdzie najlepsza czestotliwosc dla transmisji video. Wybierz inng czesotlito$¢ w pasmie
5730 MHz do 5845 MHz, jezeli wystepujg zakldcenia.

Przesun drazek gazu do najnizszej pozycji i nacisnij prawy drazek na 1,5 sek, aby przejs¢ do gtdwnego menu.
Wybierz prawym drazkiem "5.8G Frequency, przesun go w prawo, aby przejs¢ do menu wyboru czestotliwosci.

" 0:08:49 M2 ST (0.08:49 M2 = @
[ MAINMENU |
5.8G FREQUENCY|
Set R >
S:t S:::rt?\ity > » Exit
55.8G Frequency  p 5730MHZ

Set Manual >
Fly When no GPSP
Show Version P>

Exit >

18



RYSUNEK ZtOZENIOWY
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Nr | Nazwa czesci llos¢| [Nr | Nazwa czesci llos¢
01 | Dolna obudowa 1 19 | Pokrywa komory akumulatora 4
(02 | Ptytka kontrolera 1 20 | Cze$¢ gérnej obudowy 2
03 | Piytka gtéwna 1 21 | Ostona diody 2
04 | Modut transmisji obrazu 5,8 GHz | 1 22 | Ostona diody na silniku A 1
05 | Piytka kompasu 1 23 | Ostona diody na silniku B 1
06 | Modut GPS 2 24 | Uchwyt obiektywu 4
07 | Ptytka gniazda USB 2 25 | Smigto A 4
08 | Modut kamery 1 26 | Smigto B 4
09 | Regulator 2 27 | Nézki podwozia 2
10 | Silnik A 2 28 | Ostona 8
11 | Silnik B 1 29 | Cze$¢ amortyzujaca 12
12 | Akumulator LiPo 1 30 | Sruba 12
13 | Antena 2,4 GHZ 1 31 | Sruba 2
14 | Antena 5,8 GHz 1 32 | Sruba 2
15 | Dioda LED 1 33 | Sruba 2
16 | Gérna obudowa 1 34 | Sruba 2
17 | Obudowa modutu 2,4 GHz 1 35 | Sruba 4
18 | Ostona Swiatet 1




® o
H501S-01 H501S-22 H501S-02B H501S-02 H501S-03 H109-04
Obudowa Obudowa Pokrywa Pokrywa Gorna Nozki podwozia
akumulatora  akumulatora  czes¢ obudowy
——— || e —
— | il e
H501S-04 H501S-05 H501S-06 H501S-05B H501S-06B H501S-07
Sruby Smigto A Smigto B Smigto A Smigto B Silnik A
H501S-08 H501S-09 H501S-10 H501S-11 H501S-12 H501S-13
Silnik B Ptytka gtéwna Ptytka trl;/lﬂc;i::]isji Modut GPS Modut kompasu
kontrolera 5,8GHz
H501S-14 H501S-15 H301S-11 H301S-12 H501S-16 H501S-17
Akumulator Nadajnik Zasilacz tadowarka Klucz Ostona
przedniej
lampy
H501S-18 H501S-19  H501S-20 H501S-21
Ostony diod LED Regulator Diody LED Modut
odbiornika
2,4 GHz
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